Lorsgue le moteur est en fin de course,
le contact fdct ou fdc2 est ouvert.

Lorsque le moteur n'est pas en fin de
course, les contacts fdct el fdc2 sont
fermes.

Lorsgue les inverseurs sont actionnés
en méme temps mais donnant des
ordres inverses, ceci améne un risque
de détérioration du moteur.

Cette manipulation provegue une
gétérioration du condensateur G et
aussi un risque de collage des
conlacts fde1 ou fdez,

DANGER

Moteur 1

Arret des 2 moteurs en fin de course
(microswitch fdc1 et fde3 ouverts).

L'inverseur actionné, ias 2 moteurs tournent
(les microswitches fdc? et fde3 se ferment},

Arrat en fin de course de Fun des 2 moteurs.
Le moteur 1, en fin de course, est alimenté .
par lintermédiaire du condensateur de 'aulre
moteur et de sen contact fermé (fdet). Il tourne
dans l'autre sens.Cn obtient un phénomens
vibratoire guand le contact (fdez) se ferme 2
son tour. Celte alternance d'alimentation est
dangeaureuse pour le moteur donc
BRANCHEMENT INTERDIT.
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